Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (Gehfliigel/Master)
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Anzahl Versuche bei Daueroffen (1-10) =1 U Bffnungszeit Gehfliigel + 4s

Vorgaben Kabel:

Brandverhaltensklasse nach EN13501-6:
Rauchentwicklungsklasse nach EN13501-6: Cc, oder besser

Cca oder besser

TURN

Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (Master)
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Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (Standfliigel/Slave)
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AUS 12V 12V | EIN (low) Schliesskraft = individuell
-- (ov) OV | EIN (high) Push&Go Ein/Aus = AUS
Push&Go Sensitivitat = individuell
Schlossfunktion (aktiv/ina.) = EIN
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Max. Offenhaltezeit bei Schliessbehinderung =5s Timeout fiir Entriegelung = 11-14s ¥
Anzahl Versuche bei Schliessbehinderung (0-100) =100 ) )
Anzahl Versuche bei Daueroffen (1-10) =1 Wert vom Gehfliigel + 4s

Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (Slave)
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Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (FlatScan)
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Kabeldurchgang Master — Slave: 6mm!

Parameter FlatScan:
Ausgangskonfiguration =3 (NC: R1=NC, R2=NC
ODER 4 (NO: R1=NO, R2=NO)
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Parameter smartdoor TURN:
SIOdetected
SIOinvertiert =0(NO) 1
SISdetected
SiSinvertiert

Y wird vom smartdoor TURN mit Auto-Learning oder Service Tool (Teach Sensors) automatisch erkannt
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Elektroschema Schliessfolge kabelgebunden mit smartdoor TURN (FlatScan)
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