KALEJA GmbH
D-73553 Alfdorf

Motoransteuerung ftr
blrstenlose
Gleichstrommotoren 24VDC

Ausfihrung fur Schaltstroéme bis 3,5A
Mit Drehzahlsteuerung, Stromregelung

2 Quadranten-Betrieb

zum Aufschnappen auf die DIN
Schiene EN 50022

Baubreite: 22,5mm

Kurz Bezeichnung Typ

Nennsp.: 24VDC

M-BL-5-30
Bestell Nr. (Art.Nr) 06.04.054
Technische Daten: Eingangskreis
Nennspannung / Ansteuerspannung 24 VDC
Nennspannungsbereich min. / max. 19V bis 29VDC
Eingangsstrom bei Un 10mA
Analogeingédnge - Spannungsbereich 0V bis 10vDC
Statusanzeige LED 3mm
Technische Daten: Ausgangskreis MOS-FET
Schaltspannungsbereich / Motorspannung 19V bis 29vDC
Max. Strom / Dauerlaststrom 6A / 3,5A
Strombegrenzung min. / max. 1A bis 6A
Drehzahlbereich 0 bis max. Einstellbar
Strommeldeausgang OV / high | - max 50mA.
Leistungstreiber MOS-FET

Sonstige Daten

Zulassige Umgebungstemperatur

-20°C bis +50°C

Vibrationsfestigkeit a/r (10...500Hz)

>20/5

Uberlastschutz / kurzschlussfest / Temp.-Uberw.

Ja/--/Ja

DIN VDE-Bestimmungen

VDE 0110, 0160 in Teilen

Einbaulage / Montage

aufschnappbar, anreihbar

AnschluBart: Schraubanschluss / Steckbar

eindr. 4mmz?, feindr. 2,5mm?2

Gehause MalR;: BxHXxT

22,5mm x 100mm x 115mm

30.09.2020 - Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Nachdruck sowie jegliche elektronische
Vervielfaltigung nur mit unserer schriftichen Genehmigung. Alle Rechte vorbehalten. © KALEJA GmbH 2019




Beschreibung

Die Steuerung M-BL-5-30 ist eine Motorsteuerung fiir EC-Motoren ( 3 stréngig,

3 Hallsensoren, 120 Grad Anordnung). Sie gewdhrleistet das Ein-/ Ausschalten
sowie die Drehzahl- und Stromregelung von biirstenlosen Motoren. Im Aus-Zustand
wird die Last kurzgeschlossen dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

Besondere Merkmale:
Drehrichtungsumkehr, Analogeingang 0 - 10VDC fiir die Drehzahl, einstellbare

max. Drehzahl, einstellbarer max. Motorstrom, Signalausgang fiir Ueberstrom
von +24V auf 0V max. Strom von 50mA.

Blockschaltbild

>
)
©

o

—Q n-soll
N

—Q +Rev.
w

—Q | - Beg.
~

—Q vce
a

—(O 0V GND
)

—QO Rev.
N

—Q Start
©

Steuerlogik
| | | | | | Laufrichtung Phasenfolge
Drehzahl- §|tor°m- N Rechtslauf (A1) M1 > M2 > M3
regelung Hherwachung Linkslauf  (A2) M1 M3 > M2

Motor - Logik

bo S10011 &ra Ora Ore Or5 Ore

H-A H-B H-C +H M1 M2 M3 -H

Elektrischer Anschluss und Bedienelemente

+VCC
+24vpc @ @ GND .9 o SPS - Beschaltung
S 3 [ud Analog
E g a ouT Digital Digital Digital
|2 5 '8 0-10v__GND OUT OUT IN
£/ 9 S :
Drehzahl-Sollwert /_I/[Z 3
2 GND =4
t: € = o} i c
S8 ' i s
~—" 5 o.tvee E
vee) ov] Az | A1 & +24VDC g
Rev| n- {ReV I- %
0V | soll| 10V|Beg/| "
£
Error © LED Stromiiberh6hung vee| ov | A2 | A1 g
»n
f\ -Rev| n- {#ReV I-
I-Max. [~ o 1 Einstellung Stromiiberh6hung 0V | soll| 10V|Beg
Error o |LED Stromiiberhéhung
n-Max.," o -|Einstellung max. Drehzahl
[ 1 - Max. +‘ o - Einstellung Stromiiberh6hung
—= KALEJA =—
Art.Nr. 06.04.054 n-Max. .~ o -|Einstellung max. Drehzahl
H-A|H-B |H-C| +H [—= KALEJA =
Art.Nr. 06.04.054
M1{M2|M3[H| H-A H-B H-C +H
mi Mz msH

EC-Motor Hall Sensoren

EC-Motor Hall Sensoren



	0604054_block.pdf
	Seite1




